3. Ubung Digitale Signalverarbeitung

1. Berechnen Sie die inverse Z-Transformierte der Funktion

z—1
X(z)="—, lz>2.
z7—2
a) Benutzen Sie Bsp. 3.5. des Buches und Eigenschaften der Z-Transformation.

b) Benutzen Sie den Residuensatz.

2. Berechnen Sie die inverse Z-Transformierte der Funktion

1

a) Benutzen Sie den Residuensatz!
Fiithren Sie ausserdem fiir den Fall n < 4 die Inversion im 1/z-Bereich (mit
Residuensatz) durch!

b) Benutzen Sie Eigenschaften der Z-Transformation und die Relation

X(z) = ! 2] > 2] & x[n] =uln—1)Z5"

(2—20)’
(u[n] ist die Sprungfolge).

3. Berechnen Sie die inverse Z-Transformierte der Funktion

Fz)=

<
(z+0.5)2(z—1)"

Benutzen Sie Partialbruchzerlegung und die Beziehung

X@) = & =0 ({2 )AL fal



